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Przedmowa  
Podręcznik „Ćwiczenia laboratoryjne z mechaniki” pod redakcją 

K. S. Januszkiewicza i J. Grabskiego zawiera opisy stanowisk laboratoryjnych oraz 
opisy przeprowadzanych na nich ćwiczeń laboratoryjnych z mechaniki.  

Przedstawiony zestaw ćwiczeń jest wykorzystywany na zajęciach dla różnych 
kierunków studiów, przede wszystkim na Wydziale Mechanicznym Politechniki 
Łódzkiej, ale także na Wydziale Organizacji i Zarządzania oraz na studiach mię-
dzywydziałowych prowadzonych przez Centrum Kształcenia Międzynarodowego 
PŁ. 

Prace nad utworzeniem laboratorium mechaniki zainicjował prof. Michał 
E. Niezgodziński. Koncepcje i projekty stanowisk badawczych powstały 
w kierowanym przez niego Zespole Mechaniki1 Instytutu Mechaniki Stosowanej PŁ. 
Autorami projektów konstrukcji stanowisk laboratoryjnych byli: Bogumił Mianow-
ski (stanowiska do ćwiczeń nr: 4, 5, 7, 8, 14, 15; modyfikacja stanowiska do ćwi-
czenia nr 6; współpraca przy opracowaniu stanowisk do ćwiczeń nr: 2, 3), Krzysz-
tof S. Januszkiewicz (stanowiska do ćwiczeń nr 11 i 12), Włodzimierz Lubnauer 
(stanowiska do ćwiczenia nr 2 i do pierwszej wersji ćwiczenia nr 8), Marianna Ka-
zimierska-Grębosz (stanowisko do ćwiczenia nr 3), Andrzej Polka (współpraca przy 
opracowaniu stanowiska do ćwiczenia nr 14), Roman Ratajczyk (stanowisko do 
ćwiczenia nr 9), Jarosław Strzałko (stanowiska do badanie stanów równowagi me-
chanizmów płaskich – w tym opracowaniu oznaczone jako nr 16), Zygmunt Towa-
rek (stanowisko do ćwiczenia nr 6), Wacław Zwoliński (stanowisko do ćwiczenia 
nr 1). Wykonanie stanowisk doświadczalnych (budowa urządzeń, stojaków, ram, 
przygotowanie linii pomiarowych) nie byłoby możliwe bez zaangażowania się w te 
prace ówczesnych pracowników Zespołu: Andrzeja Gossa, Henryka Kacalaka, 
Wojciecha Kaliny, Jana Mikulskiego, Janusza Modrzejewskiego i Władysława 
Pawlaka.  

Pierwszy skrypt Ćwiczenia laboratoryjne z mechaniki ogólnej – pod redakcją 
M.E. Niezgodzińskiego – zawierający opis trzynastu ćwiczeń ukazał się w roku 
1986. W następnych latach stanowiska pomiarowe ulegały modyfikacji, a ćwiczenia 
były uzupełniane o programy komputerowe wspomagające obliczenia. Wprowadzo-
no także dodatkowe ćwiczenie nr 10 (opracowane przez Juliusza Grabskiego) doty-
czące komputerowej symulacji ruchu. Kolejna wersja skryptu to Laboratorium 
mechaniki ogólnej wydane pod redakcją Tadeusza Niezgodzińskiego przez Wy-
dawnictwo Politechniki Łódzkiej (Łódź 1994), zawierała opis piętnastu ćwiczeń.  

Następna wersja skryptu uwzględniała zmiany w laboratorium mechaniki, ja-
kich dokonano w latach 1986-2002. Była ona kontynuacją – jeśli chodzi o tematykę 
– wykorzystywanego dotychczas opracowania Laboratorium mechaniki ogólnej; 
dotyczyła tych samych stanowisk badawczych, ale została inaczej opracowana. 
                                                   
1 Zespół Mechaniki został w roku 1991 przekształcony w Katedrę Mechaniki Ogólnej 

(Wydział Mechaniczny PŁ). 
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Z powodu różnych przeszkód została wydana jedynie ich część: Ćwiczenia labora-
toryjne z mechaniki – dla kursu magisterskiego (Wydawnictwo PŁ, 2005).  

Kilka spośród zamieszczonych tu ćwiczeń (nr: 16, 17, 18, 19) powstało 
w utworzonym w roku 2003 Zakładzie Mechaniki Analitycznej Katedry Systemów 
Produkcji. Zostały one opracowane i wydane w formie skryptu Ćwiczenia laborato-
ryjne z mechaniki – przez J. Strzałko i J. Grabskiego (Wydawnictwo PŁ, 2006). 
W tym opracowaniu znalazły się ich zmodyfikowane wersje. 

Po reorganizacji niektórych jednostek Wydziału Mechanicznego w roku 2005 
zarówno Katedra Mechaniki Ogólnej, jak i Zakład Mechaniki Analitycz-nej wraz 
z istniejącymi laboratoriami dotyczącymi mechaniki, zostały dołączone do Katedry 
Dynamiki Maszyn kierowanej przez prof. T. Kapitaniaka, a kierownikiem przed-
miotu został prof. K. Czołczyński. 

Przygotowany obecnie skrypt zawiera opis ćwiczeń, które są aktualnie wyko-
rzystywane przy prowadzeniu zajęć laboratoryjnych z mechaniki. W skrypcie są 
opisane stanowiska laboratoryjne, na których przeprowadza się eksperymenty 
i dokonuje pomiarów. Przedstawione są również teoretyczne podstawy analizowa-
nych zagadnień oraz modele (fizyczne, matematyczne i wirtualne) używane 
w analizie. Redagowanie całej pracy wymagało wprowadzenia znacznych zmian 
w opisach ćwiczeń – zmiany te staraliśmy się uzgodnić z zainteresowanymi tym 
Autorami. 

Przy omówieniu każdego z ćwiczeń jest podany cel ćwiczenia, a następnie − po 
krótkim wprowadzeniu − przedstawiony jest teoretyczny opis omawianego zjawiska 
oraz opis stanowiska badawczego i przebiegu pomiarów. Ponadto został wskazany 
sposób opracowania wyników (polegający na wykonaniu pomocniczych obliczeń 
oraz analizie niepewności pomiarów) i przygotowania sprawozdania (w tym sfor-
mułowanie wniosków). W końcowej części opisu ćwiczenia zostały zamieszczone 
pytania i problemy, które będą poruszane przy sprawdzaniu wiadomości studentów 
dotyczących danego ćwiczenia. 

W tym miejscu chcielibyśmy podziękować wszystkim, którzy w latach 1985-
2008 brali udział w pracach związanych z projektowaniem, wykonaniem, oprzyrzą-
dowaniem i opisem stanowisk badawczych znajdujących się w laboratorium mecha-
niki. Należy szczególnie podkreślić zaangażowanie Profesora Michała 
E. Niezgodzińskiego w tworzeniu od podstaw tego laboratorium. To właśnie dzięki 
Jego inicjatywie i skuteczności działań - w nie zawsze sprzyjających okoliczno-
ściach - studenci otrzymali możliwość lepszego opanowania zagadnień mechaniki 
technicznej. Składamy również podziękowania Koledze Bogumiłowi Mianowskiemu 
za udostępnienie bardzo precyzyjnie wykonanych przez Niego (w programie „Solid 
Edge”) rysunków stanowisk badawczych. 

 
Łódź, wrzesień 2008  

K.S. Januszkiewicz, J. Grabski  

  
Ka
te
dr
a 
Dy
na
mi
ki
 M
as
zy
n 

  
  
Ma
te
ri
al
y 
dy
da
kt
yc
zn
e 


