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Wartosci uSrednione

Tabela 3.2. Wyniki pomiaréw i obliczed momentéw bezwladnosci
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Gdy ms = 1,45 kg: /., =(0,002053 m, [kg]-0,0017042~0,013954M , [Nm ] J¢2 [s] w kg m?

Obliczenie wartosci teoretycznych momentéw bezwladnosci obydwu tarcz oraz réznic wzglednych
wartosci teoretycznej 1 doswiadczalne] tych momentow.

a) obliczenie przyblizone

b) obliczenie doktadne (z zastosowaniem twierdzenia Steinera)

c)d,
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